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SERRURE DE PORTE DE VEHICULE AUTOMOBILE A DECONDAMNATION ELECTRIQUE ET OUVERTURE 
ELECTRIQUE. 


(§P Serrure de porte de vehicule automobile, comportant: 
un pene (1); un cliquet (3) pouvant prendre une position 
echappee " pour laquelle il n'agit plus sur ledit pene; un or- 
gane de comrnande (7, 9), qui, d ! une part, peut prendre soit 
une position active pour laquelle il agit, au cours de son 
mouvement d'actionnement, sur le cliquet pour le mettre en 
position lt echappee \ soit une position inhibee pour laquel- 
le, lors de son mouvement d'actionnement, il est sans effet 
sur le cliquet et, d'autre part, peut subir un mouvement d'ac- 
tionnement en reponse a I'actionnement de la poignee de 
porte; et un dispositif electrique (14-17) repondant au moins 
a un signal de decondamnation en deplacant I'organe de 
comrnande depuis sa position inhibee jusqu'a sa position 
active et a un signal d'ouverture en deplagant le cliquet jus- 
qu'a sa position echappee, caracterisee par le fait que le 
dispositif electrique comporte un seul moteur electrique 
pour effectuer les fonctions de condamnation/ decondam- 
nation/ ouverture de la serrure, le signal de decondamna- 
tion/ condamnation transmettant au moteur une premiere 
tension d'alimentation pour commander le deplacement de 
I'organe de comrnande entre ses positions inhibee et active, 
et le signal d'ouverture transmettant au moteur une deuxie- 
me tension d'alimentation superieure a la premiere tension 


d'alimentation, pour commander le deplacement du cliquet 
vers sa position echappee. 
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SERRURE DE PORTE DE VEHICULE AUTOMOBILE A 
DECONDAMNATION ELECTRIQUE ET OUVERTURE 
ELECTRIQUE 

La prdsente invention concerne les serrures pour porte de 
5 vdhicule automobile et, plus particulterement, les serrures k 
decondamnation electrique et ouverture electrique. 

De telles serrures component, de fagon connue, un pene h 
fourche destine k cooperer avec une gache, un cliquet assurant 
normalement le blocage du pene en position fermde et pouvant prendre 

10 une position "echappde" pour laquelle il n'agit plus sur ledit pene, un 
m6canisme de lib6ration du pene comportant un organe de commande 
subissant un mouvement d'actionnement en rdponse k l'actionnement, 
par l'utilisateur, de la poignee de porte. L'organe de commande peut 
prendre une position active pour laquelle il agit, au cours de son 

15 mouvement d'actionnement, sur le cliquet pour le mettre en position 
echappee, et une position inhibee pour laquelle, lors de son mouvement 
d'actionnement, il est sans effet sur le cliquet. La serrure comporte, en 
outre, un dispositif electrique repondant au moins a un signal de 
decondamnation en deplagant l'organe de commande jusqu' a Tatteinte 

20 de sa position active, et a un signal d'ouverture en depla?ant le cliquet 
jusqu 1 k sa position echappee. 

On connait des systfcmes de fermeture de porte de vehicule 
dans lesquels le signal de decondamnation est genere par 
l'actionnement d'un barillet de serrure et le signal d'ouverture est 

25 genere par l'actionnement de la poignee de porte. 

Dans d'autres systkmes connus, les signaux de 
decondamnation sont fournis par une electronique de reconnaissance 
sur le vdhicule en r6ponse a des signaux de telecommande infrarouge 
ou de telecommande radioelectrique produits par l'utilisateur au moyen 

30 d'un boitier de telecommande comportant des boutons appropries. 

Ces systemes connus n6cessitant 1'utilisation soit d'une clef 
soit d'une telecommande, on a propose des systfcmes dits "d'accfcs au 
vehicule main libre" ne necessitant pas T utilisation de clef ni de 
telecommande pour decondamner et ouvrir la serrure. Ces systemes 

35 sont equipes, d'une part, d'une electronique de reconnaissance munie 
d'un emetteur radio et congue pour pouvoir dialoguer avec un dispositif 


! 
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radioelectrique incorpore dans une montre, une carte de credit, un 
badge, ou analogue, porte par l'utilisateur, et d'autre part, d'un micro- 
interrupteur ou tout autre sysfeme de commande adapts con?u pour 
generer un signal d'autorisation a Telectronique de reconnaissance dbs 
5 I'actionnement, par l'utilisateur, de la poignee de porte. L'6lectronique 
de reconnaissance ne produit son signal de decondamnation et/ou 
d'ouverture qu'apits identification du bon proprietaire et reception du 
signal d'au tor isation. 

L'invention a pour but de proposer une serrure de porte de 

10 vehicule automobile k decondamnation electrique et ouverture 
electrique, qui necessite un nombre rdduit de pifeces et qui permette 
d'optimiser la consommation d'energie electrique. 

La pr6sente invention a done pour objet une serrure de 
porte de vehicule automobile, comportant : un pene a fourche destin<6 k 

15 cooperer avec une gache; un cliquet assurant normalement le blocage 
du pene en position fermee et pouvant prendre une position "dchappee" 
pour laquelle il n'agit plus sur ledit pene ; un mecanisme de liberation 
du pene comportant un organe de commande, qui, d'une part, peut 
prendre soit une position active pour laquelle il agit, au cours de son 

20 mouvement d'actionnement, sur le cliquet pour le mettre en position 
"echappee", soit une position inhibee pour laquelle, lors de son 
mouvement d'actionnement, il est sans effet sur le cliquet et, d 1 autre 
part, peut subir un mouvement d'actionnement en reponse k 
I'actionnement par l'utilisateur de la poignee de porte ; et un dispositif 

25 electrique repondant au moins k un signal de decondamnation en 
deplagant I'organe de commande depuis sa position inhibee jusqu'a 
I'atteinte de sa position active et a un signal d'ouverture en deplagant le 
cliquet jusqu'& sa position echappee, caract<5risee par le fait que le 
dispositif electrique comporte un seul moteur electrique pour effectuer 

30 les fonctions de condamnation/decondamnation/ouverture de la serrure, 
le signal de decondamnation/condamnation transmettant au moteur une 
premiere tension d'alimentation pour commander le deplacement de 
I'organe de commande entre ses positions inhibee et active, et le signal 
d'ouverture transmettant au moteur une deuxifcme tension 

35 d'alimentation ayant une valeur superieure b celle de la premiere 
tension d'alimentation, pour commander le deplacement du cliquet vers 
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sa position echappee, que I'organe de commande soit en position 
inhibee ou active. 

Avantageusement, la premiere tension d'alimentation a une 
valeur faible, de l'ordre de quelques Volts, de preference entre 3 et 4 
5 Volts, alors que la deuxieme tension d'alimentation correspond 
sensiblement a la tension d'alimentation nominale de la batterie du 
vehicule ayant de preference une valeur sensiblement egale a 12 Volts. 

Dans une forme de realisation particuliere, le dispositif 
electrique comporte un levier de condamnation/decondamnation qui est 

10 commande par le moteur electrique pour deplacer I'organe de 
commande, ledit levier etant apte, lorsqu'il recoit la premiere tension 
d'alimentation, a deplacer I'organe de commande entre ses positions 
inhibee et active, et lorsqu'il recoit la deuxieme tension d'alimentation, 
k deplacer I'organe de commande sur une sur-course au-dela de sa 

15 position active ou inhibee, vers une position d'ouverture dans laquelle 
ledit levier agit directement sur le cliquet pour le deplacer en position 
echappee. Dans ce cas, le levier de condamnation/decondamnation peut 
comporter une surface formant came destinee a cooperer avec un pion 
prevu en saillie sur le cliquet et formant element suiveur de came, 

20 lorsque ledit levier se deplace vers la position d'ouverture, pour 
entrainer, grace a Taction de came du levier, le pion du cliquet jusqu'a 
mettre le cliquet en position echappee. 

Selon une autre caracteristique, la serrure comporte un 
moyen elastique de rappel destine a cooperer avec le levier de 

25 condamnation/decondamnation tout au long de son deplacement vers la 
position d'ouverture, pour ramener ledit levier vers sa position 
correspondant a la position inhibee ou active de I'organe de commande, 
le moteur electrique etant reversible pour per mettre un tel retour 
automatique. De preference, le moyen elastique de rappel est 

30 dimensionne de fagon a s'opposer au deplacement du levier vers la 
position d'ouverture, lorsque le moteur recoit la premiere tension 
d'alimentation, et a se comprimer sous Taction du deplacement du 
levier vers sa position d'ouverture, lorsque le moteur recoit la 
deuxieme tension d'alimentation. 

35 Selon encore une autre caracteristique, I'organe de 

commande est constitue d'un ensemble de deux biellettes articulees 
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entre elles par une genouillere, dont l'une des biellettes, dite premiere 
biellette, compdrte une surface de poussee qui est positionnee de telle 
sorte .que., lorsque l'organe de commande est en position active, la 
surface de poussee rencontre et entrame le pion du cliquet au cours du 

5 mouvement d'actionnement de l'organe de commande, jusqu'a mettre 
ledit cliquet en position echappee, et que, lorsque l'organe de 
commande est en position inhibee, la surface de poussee se rapproche 
au plus en contact avec ledit pion, au cours du mouvement 
d'actionnement de l'organe de commande, si bien que l'organe de 

10 commande est sans action sur le cliquet, et dont l'autre biellette, dite 
deuxieme biellette, est articulee sur un levier d'ouverture exteneure de 
la serrure, destine a deplacer l'organe de commande dans son 
mouvement d'actionnement en reponse a l'actionnement par 
l'utilisateur de la poignee de porte, le levier de condamnation/ 

15 decondamnation cooperant avec ladite genouillere pour la faire pivoter 
autouf de 1' articulation entre la deuxieme biellette et le levier 
d'ouverture exterieure, de facon a augmenter la distance separant le 
pion du cliquet de la genouillere, done de la surface de poussee, 
lorsque l'organe de commande est deplace dans sa position inhibee. 

20 Avantageusement, le levier de condamnation/ 

decondamnation comporte a une extr&nite une fourchette entre les 
branches de laquelle est loge a coulissement l'axe de la genouillere 
pour permettre le mouvement d'actionnement de l'organe de 
commande, tant dans la position inhibee que dans la position active, la 

25 surface de came precitee etant positionnee sur ladite fourchette de facon 
a etre sans action sur le pion du cliquet lors du deplacement de l'organe 
de commande entre les positions inhibee et active. 

Selon encore une autre caract6ristique de 1' invention, dans 
la position active de l'organe de commande, les deux biellettes sont 

30 sensiblement alignees en direction du pion du cliquet, et le levier de 
condamnation/decondamnation coopere avec la genouillere de fagon a 
permettre son deplacement dans ladite direction lors du mouvement 
d'actionnement de l'organe de commande, et dans la position inhibee 
de l'organe de commande, les deux biellettes forment entre elles un 

35 angle obtus, la genouillere etant decalee lateValement par rapport a la 
ligne passant par le pion du cliquet et l'articulation entre la deuxieme 



2778940 


5 

biellette et le levier d'ouverture exterieure, et dans la position 
d'ouverture, les deux biellettes forment entre elles un angle obtus, la 
genouillere etant decalee lateralement par rapport a ladite ligne du cot6 
oppose ^ la position inhibee. 

5 II est avantageux de prevoir que le signal d'ouverture et/ou 

de decondamnation est emis par une electronique de reconnaissance qui 
n'est alimentee electriquemerit que lors de Taction exercee sur la 
poignee de porte par l'utilisateur, ladite Electronique identifiant alors un 
utilisateur autorisS par une Emission radioelectrique echangee selon un 

10 protocole approprie avec un element electronique porte par 
l'utilisateur ; ceci evite une consommation inutile d'energie electrique. 
L 'alimentation de l'electronique de reconnaissance peut etre obtenue 
par un micro-interrupteur (ou tout autre systeme de commande) 
normalement ouvert, dont la fermeture est commandee par Taction 

15 d'ouverture sur la poignee de porte, ce systeme de commande fermant 
un circuit d' alimentation electrique de l'electronique de reconnaissance. 

Dans une variante de realisation, le micro-interrupteur est 
intdgre a la serrure, au lieu d'etre positionne au niveau de la poignee de 
porte, et coopere avec le levier d'ouverture exterieure de fagon que son 

20 deplacement par Taction de l'utilisateur sur la poignee de porte, 
commande la fermeture du micro-interrupteur. 

Avantageusement, la poignee de porte presente une 
premiere course d'actionnement pour provoquer la fermeture du micro- 
interrupteur et une sur-course pour provoquer le mouvement 

25 d'actionnement de Torgane de commande et servir de moyen 
d'ouverture de secours mecanique en cas de panne ou d'insuffisance de 
Talimentation electrique. Ainsi, l'utilisateur pourra decondamner 
electriquement la serrure, si la puissance de la batterie permet encore 
Talimentation de 3 a 4 Volts, ou decondamner mecaniquement la 

30 serrure par T intermediate d'une batteuse d'un barillet agissant sur le 
levier de condamnation/decondamnation, ce qui permet ensuite 
Touverture mecanique de la serrure en tirant a fond sur la poignee de 
porte. 

D'autres caractdristiques et avantages de Tinvention 
35 apparaitront a la lecture de la description, donnee ci-dessous a titre 
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indicatif et non limitatif, de deux modes de realisation prefdres, 
description faite en se referant au dessin annexd. 
Sur ce dessin : 

- la figure 1 est une vue partielle en elevation d'une serrure 
5 selon un mode de realisation de l 1 invention, l'orgarie de commande 

etant en position inhibee, le levier d'actionnement relie k la poignee de 
porte etant en position de repos ; 

- la figure 2 represente une vue analogue k la figure 1, 
montrant Torgane de commande en position active et le levier 

10 d'actionnement au repos ; 

-la figure 3 reprdsente une vue analogue h la figure 1, 
montrant le levier de condamnation/decondamnation en position 
d'ouverture ; 

-"la figure 4 est une vue analogue k la figure 3, iriais 

15 reprdsentant une variante de realisation del' invention ; et 

-la figure 5 represente une vue analogue a la figure I, 
montrant l'organe de commande en position active et le levier 
d'actionnement en position actionnee. 

Selon le premier mode de realisation, la serrure 

20 representee sur les figures H 3 et 5 comprend un boitier non 
represente, un pene a fourche 1 articule en 2 sur le boitier, et un cliquet 
3 articule en 4 sur le boitier. Le pene 1 est destine h cooperer, de fagon 
connue, avec une gache non representee. Le cliquet 3, de fagon 
connue, est associe a des moyens elastiques non reprdsentes le 

25 sollicitant vers une position assurant le blocage du pene 1 en position 
fermee, telle que representee aux figures 1 et 2, et il peut 6tre mis en 
position "echappee" (voir figure 5), h Tencontre desdits moyens 
elastiques, par un mecanisme de liberation du pene, commande par une 
poignee (une palette) de porte non representee. 

30 Le mecanisme de lib6ration du pene comprend un levier 

d'ouverture exterieure 5 articule en 6 sur le boitier, une biellette 7 
articulee par son extremite inferieure en 8 sur 1'extremite gauche du 
levier 5, et une autre biellette 9 articulee par son extr6mit6 inferieure 
10 sur Textremite superieure de la biellette 7. L'ensemble des deux 

35 biellettes 7 et 9 constituent un organe de commande a genouillfere pour 
le cliquet 3, I'axe de la genouill&re 10 constituant une charniere mobile 
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qui est destine a etre deplace par le dispositif electrique, comme 
expliqud plus loin, Comme visible sur les figures 2 et 5, lorsque les 
biellettes 7 et 9 sont dans la position active, elles s'etendent 
sensiblement verticalement, dans 1'alignement de la ligne L passant par 
5 le pion 27 du cliquet et 1' articulation 8. 

Le levier d'ouverture ext6rieure 5 est mecaniquement relie 
par son extremite opposee droite en 11 k une tringle d'ouverture 
exterieure 12 qui est relive k la poignee de porte. Le levier 5 est 
associe & des moyens elastiques le sollicitant vers sa position de repos 

10 dans laquelle il a ete represente sur les figures 1 a 3. Une saillie 13 est 
prevue sur le boitief contre laquelle est destine a venir en butee le 
levier 5, pour lirniter le pivotement du levier 5, lors de sa course 
d'actionnement de I'organe de commande. Une autre saillie, non 
representee, est egalement prevue sur le boitier pour servir de but6e au 

15 levier 5 qui est sollicite vers cette saillie par les moyens elastiques 
precites, dans la position de repos, illustree sur les figures 1 k 3. 

L'axe de la genouiilere 10 est loge a coulissement entre les 
branches d'une fourchette 14 qui est prevue a T extremite supdrieure 
d'un levier de condamnation/decondamnation 15 represente en traits 

20 mixtes sur les dessins, ce levier 15 faisant partie d'un dispositif 
electrique de condamnation/decondamnation. Le levier 15 est articuld 
en un point intermediaire entre ses extr£mites sur un axe 16 fixe par 
rapport au boitier, le levier 15 presentant h son extremite, opposee a la 
fourchette 14, une autre fourchette 17 entre les branches de laquelle est 

25 \og€ un pion 18 qui fait saillie a partir d'un ecrou 19. L'ecrou 19 est 
apte a se translater le long d'une vjs sans fin 20 lors de son 
entrainement en rotation, ladite vis 20 etant solidaire en rotation k une 
extremite d'une roue dentee 21 qui engrene tangentiellement avec un 
pignon 22 qui est lui-rneme entraine en rotation, par 1' intermediaire 

30 d'un systeme d'embrayage 23, par Tarbre moteur 24 d'un moteur 
electrique 25. L'ensemble des elements 14 a 25 constitue le dispositif 
electrique de condamnation/decondamnation. Le levier 15 peut prendre 
trois positions par rapport au boitier : Tune de ces positions, dite 
position de condamnation de la serrure, est representee sur la figure 1 

35 et est materialisee par la ligne C indiquant la position du pion 18 sur la 
vis sans fin 20, cette position de condamnation correspondant a une 
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position angulaire dite inhibee de 1'organe de commande ; une autre de 
ces positions, dite position de decondamnation de la serrure, est 
representee sur la figure 2 et est materialisee par la ligne D sur la 
figure 1, indiquant la position du pion 18 sur la vis sans fin 20, ladite 
5 position de decondamnation correspondant a une position angulaire 
active de 1'organe de commande ; la dernikre position, dite position 
d'ouverture de la serrure, est representee sur la figure 3 et material isee 
par la ligne O sur la figure 1, indiquant la position du pion 18 sur la vis 
sans fin 20, ladite position d'ouverture correspondant egalement a une 

10 position angulaire inactive de 1'organe de commande. Les positions de 
condamnation et de decondamnation du levier 15 sont des positions 
stables, alors que la position d'ouverture est une position instable, un 
ressort de rappel 26 etant prevu sur le boitier de la serrure pour venir 
en contact avec un ergot saillant 15a du levier 15, lorsque le levier 15 

15 est deplace entre sa position decondamn€e et sa position d'ouverture. 

Le signal de decondamnation peut etre emis par une 
electronique de reconnaissance, non representee, faisant partie d'un 
systfcme connu en soi "d ! acces au vehicule main libre 11 ne necessitant 
pas Tutilisation de cle ni de telecommande pour d^condamner la 

20 serrure. Dans ce systeme, Telectronique de reconnaissance est equipee 
d'un emetteur radio et est congue pour pouvoir dialoguer avec un L 
dispositif radio-electrique incorpore dans une montre, une carte ou un 
badge porte par Tutilisateur. L' electronique de reconnaissance ne 
produit son signal de decondamnation qu'aprks identification du bon 

25 proprietaire. L'emission du signal de decondamnation transmet au 
moteur electrique 25 une premiere tension d f alimentation Ul, ce qui 
permet au moteur 25 d'entrainer le pion 18 de Tecrou 19 de sa position 
condamnde C (figure 1) vers sa position decondamnee D, dans laquelle 
T ergot de butee 15a du levier 15 vient en contact avec le ressort de 

30 compression 26 qui est dimensionn6 de fagon k bloquer le levier 15 
dans cette position, en raison de la faible tension d 1 alimentation Ul du 
moteur electrique 25. Inversement, lorsqu'un signal de condamnation 
est emis par Telectronique de reconnaissance, le moteur electrique 25 
est egalement alimente par la faible tension Ul, pour d6placer le levier 

35 15 de la position illustree sur la figure 2 i celle illustree sur la figure I. 
On a represente par une double fteche Ul le d£placement du levier 15 
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entre les figures 1 et 2, lorsque le moteur electrique 25 est alimente par 
la tension Ul. 

Pour chaque position stable du levier 15, lorsque Ton fait 
pivoter le levier d'ouverture 5 dans le sens de la ffeche F2 sur la figure 
5 5, en actionnant la poignee de porte, Torgane de commande subit un 
mouvement dit d'actionnement, dirige vers le haut, au cours duquel la 
biellette 9 pourra ou ne pourra pas agir sur le cliquet 3, comme 
explique plus loin. Dans la position d'ouverture instable sur la figure 3, 
bien que le cliquet soil deja en position 6chapp6e sous Taction du levier 

10 15 comme explique ci-aprfcs, Tutilisateur peut simultanement actionner 
mdcaniquement le levier 15, ce qui provoque le soulbvement de 
Torgane de commande sans qu'il puisse agir sur le cliquet. 

La biellette 9 prdsente & son extremite superieure une 
surface de poussee plane 9a qui est sensiblement perpendiculaire & la 

15 verticale sur les figures 2 et 5. Le cliquet 3 comporte sur sa face 
tournee vers la biellette 9 un pion 27 faisant saillie en direction de la 
biellette 9, Les elements 5 a 13 constituant le mecanisme de liberation 
du pene, et le pion 27 du cliquet 3 sont agences ensemble de telle sorte 
que, lorsque la biellette 9 se trouve en position angulaire active (figures 

20 2 et 5), elle puisse, lors de son mouvement d'actionnement, agir sur le 
cliquet 3, par Taction de la surface de poussee plane 9a sur le pion 27, 
pour mettre le cliquet 3 en position echappee et que, lorsqu'elle est en 
position angulaire inhibee (figure 1), lors de son mouvement 
d'actionnement, elle soit sans effet sur le cliquet 3, la surface de 

25 poussee 9a de la biellette 9 venant au plus au contact avec le pion 27, 
en fin du mouvement d'actionnement de Torgane de commande. Bien 
que cela ne soit pas represente, la biellette 9 est guid£e sur le boitier de 
serrure de maniere a maintenir la surface de poussee 9a sensiblement 
orientee vers le pion 27 , tant dans la position active que dans la 

30 position inhib6e. 

Sur la figure. 1, les biellettes 7 et 9 de Torgane de 
commande forment ensemble un angle obtus par rapport a la verticale. 
Ainsi, lorsque Torgane de commande est sensiblement en fin de 
mouvement d'actionnement, le levier d'ouverture exterieure 5 etant 

35 bascule dans le sens horaire vers le bas contre la butee 13, la surface 
de poussee 9a vient juste en contact avec le plot 27, de telle sorte que, 
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lorsque Torgane de commande est entraine par le dispositif 6Iectrique 
vers sa position active, la surface de poussee 9a sert de point d'appui 
pour le pion 27 qui forme un pivot, permettant ainsi de soulever le pion 
27 et done le cliquet 4 jusqu'k Tatteinte de sa position echappee, 
5 representee sur la figure 2. La surface de poussee 9a et le pion 27 
forment ainsi un moyen de rattrapage d'ouverture. 

Le signal d'ouverture peut etre emis par Telectronique de 
reconnaissance, lors de Taction de Tutilisateur sur la poignee de porte 
(le signal de condamnation pouvant etre commande par un boitier de 

10 telecommande), ce qui transmet au moteur electrique 25 une deuxieme 
tension d'alimentation U2 superieure a la tension Ul pour deplacer le 
levier 15 vers sa position d'ouverture illustree sur la figure 3. Comme 
indique sur les figures 1 h 3 par des fleches U2 orientees vers la droite, 
la deuxieme tension d'alimentation U2 permet au levier 15 de se 

15 deplacer de sa position de decondamnation sur la figure 2 vers la 
position d'ouverture sur la figure 3, ou bien de se deplacer de sa 
position condamnee sur la figure 1 vers sa position d'ouverture sur la 
figure 3, en passant par la position decondamnee sur la figure 2. En 
effet, la deuxieme tension d'alimentation U2 est suffisante pour 

20 surmonter la force de compression du ressort 26, de facon a entrainer 
le levier 15 dans le sens anti-horaire en comprimant le ressort 26. Dans- 
la position d'ouverture illustree sur la figure 3, la fourchette 14 du 
levier 15 fait basculer la genouillere 10 vers la gauche, les biellettes 7 
et 9 de 1'organe de commande formant entre elles un angle obtus du 

25 cote oppose a la position inhibee illustree sur la figure 1. L'une des 
branches de la fourchette 14 comporte a son extremite superieure une 
surface 14a dimensionnee et positionnee par rapport au pion 27 du 
cliquet 3 de maniere a former, respectivement, came et element suiveur 
de came cooperant l'un avec l'autre lorsque le levier 15 est deplac^ 

30 vers sa position d'ouverture. Le deplacement du levier 15 de la position 
decondamnee de la figure 2 vers la position d'ouverture de la figure 3, 
entraine, grace a Taction de came de la surface 14a, le pion 27 du 
cliquet jusqu'a mettre ledit cliquet en position echappee. La surface de 
came 14a de la fourchette 14 du levier 15 est agencee de maniere a ne 

35 pas interferer avec le pion 27 du cliquet et Torgane de commande 
lorsque ce dernier est deplace" entre ses positions active et inhibee. Une 
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fois que le cliquet 3 est dans sa position echappee, l'alimentation du 
moteur electrique 25 cesse, et le ressort 26 ramene le levier 15 vers sa 
position decondamnee illustree sur la figure 2, ce mouvement de retour 
du levier 15 etant autorise par le moteur 25 qui est prevu reversible. 

5 Dans une variante de realisation, la serrure est representee 

avec le levier 15 dans sa position d'ouverture sur la figure 4. Le levier 
d'ouverture exterieure 5 comporte un plot 5a qui est destine a cooperer 
avec une lame de contact 29 d'un micro-interrupteur 28 prevu a 
l'interieur du boitier de serrure. Cette lame de contact 29 est destinee a 

10 fermer le circuit normalement ouvert de I'interrupteur 28, en venant en 
contact avec une borne 29a sur le micro-interrupteur 28, lorsque la 
lame de contact 29 est basculee contre ladite borne 29a sous Taction du 
plot 5a du levier 5, lorsque ce dernier est bascule vers le bas dans la 
direction de la fleche Fl, par Taction d'ouverture sur la poignee de 

15 porte par l'utilisateur. Lors du mouvement de basculement du levier 5 
autour de son axe 6, l'organe de commande s'est legerement souleve en 
direction du pion 27 du cliquet 4, la surface de poussee 9a &ant plus 
proche du pion 27 sur la figure 4 que sur la figure 3, sans toutefois 
vehir en contact avec le pion 27. La fermeture du circuit du micro- 

20 interrupteur 28 (ou de tout autre organe de commande adapte) autorise 
l'alimentation de l'electronique de reconnaissance qui transmet la 
deuxieme tension d'alimentation U2 au moteur electrique 25, pour 
amener le levier 15 dans sa position d'ouverture illustree sur la figure 
4. 

25 Dans ce cas, si une panne electrique devait survenir, 

l'utilisateur pourrait quand meme ouvrir mecaniquement la serrure, en 
tirant la poignee de porte sur une course plus importante, ce qui fait 
basculer le levier 5 dans la direction de la fleche F2 sur la figure 5, de 
facon que la surface de poussee 9a vienne soulever le pion 27 du 

30 cliquet 3, pour l'amener dans sa position echapp6e. 

Le fonctionnement de la serrure representee sur les figures 
est le suivant. 

La figure 2 represente la serrure dans une position de 
depart dans laquelle l'organe de commande est en position active 
35 (serrure decondamnee), et le levier 5 en position de repos. Si, dans ces 
conditions, on exerce une action sur la poignee de porte, on fait 
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basculer le levier 5 dans le sens de !a flfeche F2 sur ia figure 5, faisant 
remonter 1'axe d' articulation 8 et done la genouilfere 10 qui est guid£e 
vers le haut par les branches de la fourchette 14 du levier 15, et comme 
la biellette se trouve en position active, elle agira par sa surface de 
5 poussee 9a sur le pion 27 pour faire pivoter le cliquet 3 jusquV 
Tatteinte de sa position echappee illustree sur la figure 5. On notera 
que les branches de la fourchette 14 empechent la genouiltere 10 de 
s'echapper lateralement. 

Si, mainteriant, i'utilisateur veut obtenir l'ouverture 

10 electrique de la serrure, soit en agissant sur un bouton d'un boitier de 
telecommande, soit automatiquement par un systfcme d'acefcs au 
vehicule main libre, lorsque Tutilisateur actionne la poign6e de porte, 
et que I'electronique de reconnaissance a identifi6 le bon propri6taire, 
le moteur electrique 25 regoit la deuxieme tension d'alimentation U2, 

15 Tecrou 19 se deplace de la position D & la position O et le levier 15 
bascule de sa position verticale sur la figure 2 vers sa position inclinee 
dans le sens anti-horaire sur la figure 3, provoquant le soufevement du 
pion 27 par la surface de came 14a et done le pivotement du cliquet 3 
dans le sens anti-horaire jusqu' a sa position echappee. 

20 La figure 1 represente la serrure dans une autre position de 

depart dans laquelle Torgane de commande se trouve en position 
inhibee (serrure condamnee) et le levier 5 en position de repos. Si, 
dans ces conditions, on exerce une action sur la poignee de porte, et 
que Telectronique de reconnaissance a identifie le bon proprietaire, le 

25 moteur electrique 25 regoit la deuxfeme tension d'alimentation U2, ce 
qui am6ne Tdcrou 19 successivement de sa position C, vers sa position 
D, puis vers sa position O, provoquant a nouveau Touverture 
Telectrique de la serrure. 

Si, maintenant, 1'utilisateur veut simplement condamner ou 

30 ddcondamner la serrure, sans action sur la poignee de porte, il envoie 
un signal de condamnation ou de decondamnation par son boitier de 
telecommande a Telectronique de reconnaissance sur le vehicule, ce qui 
provoque Talimentation du moteur electrique 25 par la premiere 
tension Ul, pour deplacer Tecrou 19 entre les positions C et D. Au 

35 cours de ce deplacement, le levier 15 et Torgane de commande 
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n'agissent pas sur le cliquet 3, de sorte qu'une tension d' alimentation 
plus faible est suffisante pour condamner ou decondamner la serrure. 

Dans le cas d'un sySteme "d'acces au vShicule main libre", 
il est avantageux de prevoir que I'electronique de reconnaissance n'est 

5 alimentee electriquemeht que lors de Taction exercee sur la poignee par 
l'utilisateur pour ouvrir la porte, ceci afin d'gviter une consommation 
inutile d'energie ilectrique. Geci peut 6tre obtenu par un micro- 
intermpteur (ou tout autre systeme de commande) non represents, 
normalement ouvert, dont la fermeture est commandee par une action 

10 sur la poignee de porte, ce micro-interrupteur fermant un circuit 
d'alimentation eMectrique, non reprdsente, de I'electronique de 
reconnaissance. 
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REVINDICATIONS 

1 - Serrure de porte de vehicule automobile, comportant : 
un pene a fourche (1) destine a cooperer avec une gache; un cliquet (3) 
assurant normalement le blocage du pene en position fermde et pouvant 

5 prendre une position "echappee" pour laquelle il n'agit plus sur ledit 
pene ; un mecanisme de liberation du pene (5-13) comportant un 
organe de commande (7, 9), qui, d'une part, peut prendre soit une 
position active (D) pour laquelle il agit, au cours de son mouvement 
d'actionnement, sur le cliquet pour le mettre en position "dchappde", 

10 soit une position inhibee (C) pour laquelle, lors de son mouvement 
d'actionnement, il est sans effet sur le cliquet et, d'autre part, peut 
subir un mouvement d'actionnement en reponse a l'actionnement par 
1'utilisateur de la poignee de porte ; et un dispositif electrique (14-25) 
repondant au moins a un signal de decondamnation en deplagant 

15 T organe de commande depuis sa position inhibee jusqu'& l'atteinte de 
sa position active et a un signal d'ouverture en deplagant le cliquet 
jusqu'a sa position echapp^e, caracterisee par le fait que le dispositif 
electrique comporte un seul moteur electrique (25) pour effectuer les 
fonctions de condamnation/decondamnation/ouverture de la serrure, le 

20 signal de decondamnation/condamnation transmettant au moteur une 
premiere tension d'alimentation (Ul) pour commander le deplacement 
de Torgane de commande entre ses positions inhibde et active, et le 
signal d'ouverture transmettant au moteur une deuxieme tension 
d'alimentation (U2) ayant une valeur superieure & celle de la premiere 

25 tension d'alimentation, pour commander le deplacement du cliquet vers 
sa position echappde, que Torgane de commande soit en position 
inhibee ou active. 

2 - Serrure selon la revendication 1 , caracterisee par le fait 
que la premiere tension d'alimentation (Ul) a une valeur faible, de 

30 l'ordre de quelques Volts, de preference entre 3 et 4 Volts, alors que la 
deuxifcme tension d'alimentation (U2) correspond sensiblement a la 
tension d'alimentation nominale de la batterie du vehicule ayant de 
preference une valeur sensiblement egale & 12 Volts. 

3 - Serrure selon la revendication 1 ou 2, caracteris6e par 
35 le fait que le dispositif electrique comporte un levier de 

condamnation/decondamnation (15) qui est commande par le moteur 


2778940 


15 

electrique (25) pour deplacer l'organe de commande, ledit levier etent 
apte, lorsqu'il recoit la premiere tension d'alimentation (Ul), a 
deplacer l'organe de commande entre ses positions inhibee et active, et 
lorsqu'il recoit la deuxieme tension d'alimentation (U2), a ddplacer 

5 l'organe de commande sur une sur-cOurse au-dela de sa position active 
ou inhibee, vers une position d'ouverture (O) dans laquelle ledit levier 
agit directement sur le cliquet pour le deplacer en position echappee. 

4 - Serrure selon la revendication 3, caracterisee par le fait 
que le levier de condamnation/decondamnation (15) comporte une 

10 surface formant came (14a) destinee a cooperer avec un pion (27) 
prevu en saillie sur le cliquet (3) et formant element suiveur de came, 
lorsque ledit levier se deplace vers la position d'ouverture (O), pour 
entratner, grace a Taction de came du levier, le pion du cliquet jusqu 'a 
mettre le cliquet en position echappee. 

15 5 - Serrure selon la revendication 3 ou 4, caracterisee par 

le fait qu'elle comporte un moyen elastique de rappel (26) destine a 
coop^rer avec le levier de condamnation/decondamnation (15) tout au 
long de son deplacement vers la position d'ouverture (O), pour ramener 
ledit levier vers sa position correspondant a la position inhibee (C) ou 

20 active (D) de l'organe de commande, le moteur electrique etant 
reversible pour permettre un tel retour automatique. 

6 - Serrure selon la revendication 5, caracterisee par le fait 
que le moyen elastique de rappel (26) est dimensionne de fagon k 
s'opposer au deplacement du levier (15) vers la position d'ouverture, 

25 lorsque le moteur (25) recoit la premiere tension d'alimentation (Ul), 
et a se comprimer sous Taction du deplacement du levier vers sa 
position d'ouverture, lorsque le moteur recoit la deuxieme tension 
d'alimentation (U2). 

7 - Serrure selon Tune des revendications 1 a 6, 
30 caracterisee par le fait que l'organe de commande est constitu£ d'un 

ensemble de deux biellettes (7, 9) articulees entre elles par une 
genouillere (10), dont Tune (9) des biellettes, dite premiere biellette, 
comporte une surface de poussee (9a) qui est positionnee de telle sorte 
que, lorsque l'organe de commande est en position active, la surface de 
35 poussee rencontre et entraine un pion (27) prevu en saillie sur le cliquet 
au cours du mouvement d'actionnement de l'organe de commande, 
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jusqu'Si mettre ledit cliquet (3) en position echappee, et que, lorsque 
Torgane de commande est en position inhibee, la surface de poussee se 
rapproche au plus en contact avec ledit pion, au cours du mouvement 
d'aetionnement de Torgane de commande, si bien que Torgane de 
5 commande est sans action sur le cliquet, et dont 1 'autre biellette (7), 
dite deuxieme biellette, est articulee sur un levier d'ouverture 
exterieure (5) de la serrure, destin6 k deplacer Torgane de commande 
dans son mouvement d'aetionnement en reponse <t Tactionnement par 
Tutilisateur de la poignee de porte, Ie levier de condamnation/ 

10 decondamnation cooperant avec ladite genouiltere (10) pour la faire 
pivoter autour de T articulation (8) entre la deuxteme biellette (7) et le 
levier d'ouverture exterieure (5), de fagon a augmenter la distance 
sdparant le pion (27) du cliquet de la genouillere (10), done de la 
surface de poussee (9a), lorsque Torgane de commande est deplace 

15 dans sa position inhibee. 

8 - Serrure selon les revendications 4 et 7 prises en 
combinaison, caracterisee par le fait que le levier de 
condamnation/decondamnation (15) comporte h une extremite une 
fourchette (14) entre les branches de laquelle est loge a coulissement 

20 Taxe de la genouillere (10) pour permettre le mouvement 
d'actionnement de Torgane de commande, tant dans la position inhibee 
que dans la position active, la surface de came precitee (14a) etant 
positionnee sur ladite fourchette de fa?on a etre sans action sur le pion 
(27) du cliquet lors du deplacement de Torgane de commande entre les 

25 positions inhibee et active. 

9 - Serrure selon la revendication 8, caracterisde par le fait 
que dans la position active (D) de Torgane de commande, les deux 
biellettes (7, 9) sont sensiblement alignees en direction du pion (27) du 
cliquet, et le levier de condamnation/decondamnation (15) coopere avec 

30 la genouillere (10) de fagon a permettre son deplacement dans ladite 
direction lors du mouvement d'actionnement de Torgane de commande, 
et dans la position inhibde (C) de Torgane de commande, les deux 
biellettes forment entre elles un angle obtus, la genouillere dtant 
decalee lateralement par rapport k la ligne (L) passant par le pion du 

35 cliquet et Tarticulation (8) entre la deuxi&me biellette (7) et le levier 
d'ouverture exterieure (5), et dans la position d'ouverture (O), les deux 
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biellettes forment entre elles un angle obtus, la genouillere etant 
dEcalEe latEralement par rapport a ladite ligne (L) du cote* oppose a la 
position inhibee. 

10 - Serrure selon Tune des revendications 1 a 9, 
5 caractErisEe par le fait que le signal d'ouverture et/ou de 

decondamnation est emis par une Electronique de reconnaissance qui 
n'est alimentee Electriquement que lors de Taction exercEe sur la 
poignEe de porte par l'utilisateur, ladite Electronique identifiant alors un 
utilisateur autorisE par une Emission radioElectrique EchangEe selon un 
10 protocole approprie avec un Element Electronique porte par l'utilisateur. 

1 1 - Serrure selon la revendication 10, caractErisEe par le 
fait que I 'alimentation de relectronique de reconnaissance est obtenue 
par un micro-interrupteur (28) normalement ouvert, dont la fermeture 
est commandee par Taction d'ouverture sur la poignEe de porte, ce 

15 systeme de commande fermant un circuit d' alimentation Electrique de 
Telectronique de reconnaissance. 

12 - Serrure selon les revendications 7 et 11 prises en 
combinaison, caractErisEe par le fait que le micro-interrupteur (28) est 
intEgrE a la serrure et coopere avec le levier d'ouverture extErieure (5) 

20 de facon que son dEplacement par Taction de l'utilisateur sur la poignEe 
de porte, commande la fermeture du micro-interrupteur. 

13 - Serrure selon la revendication 12, caracterisee par le 
fait que la poignee de porte presente une premiere course 
d'actionnement (Fl) pour provoquer la fermeture du micro-interrupteur 

25 (28) et une sur-course (F2) pour provoquer le mouvement 
d'actionnement de Torgane de commande et servir de moyen 
d'ouverture de secours mecanique en cas de panne ou d'insuffisance de 
Talimentation electrique. 





REPUBLIQUE FRANQAIS 


INSTITUT NATIONAL 
de ia 

PROPRIETE INDUSTRIELLE 


i 


RAPPORT DE RECHERCHE 

PRELIMINAIRE 

etabli sur la base des demidres revendications 
deposees avant le commencement de la recherche 


national 

FA 557080 
FR 9806281 


DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 


Categone 


Citation du document avec indication, en cas de besom, 
dd9 parties pertmentes 


Revendicarions 
concemeas 
de ia demand© 
examinee 


EP 0 589 158 A (BAYERISCHE MOTOR EN WERKE 
AG) 30 mars 1994 

* colonne 5, ligne 44 - colonne 7, ligne 
9; figures 1-6 * 

GB 2 292 772 A (MITSUI MINING & SMELTING 
CO) 6 mars 1996 

* page 11, ligne 24 - page 13, ligne 6; 
figures 9-11 * 

DE 195 30 726 A (KIEKERT AG) 
20 fevrier 1997 

* le document en entier * 

DE 196 14 123 A (ROBERT BOSCH GMBH ) 
16 octobre 1997 

* figures 1-5 * 

FR 2 452 564 A (KIEKERT SOEHNE ARN) 
24 octobre 1980 

* figures 1-6 * 

EP 0 808 977 A (BOSCH GMBH ROBERT) 
26 novembre 1997 

* colonne 4, ligne 25 - ligne 51; figures 
1-5 * 


1,10-13 


1-3 


1,7 


DOMAINES TECHNIQUES . 
RECHERCHES (lnt.Ct.8) 


10 


E05B 


Dale dachevement de la recherche 

22 janvier 1999 


Exammateur 


PEREZ MENDEZ, J 


CATEGORIE DES DOCUMENTS CUES 

X : particuiierement pertinent a iui seui 

Y : parttculidrement.pernnent en combinaison avecun 

autre document de ia meme categorie 
A : peninent a I'encontre d'au moms une revondication 

ou amere-plan technotogique general 
O : divulgation non-ecrite . 
P document rntercalaire 


tneone ou pnncipe a la base de I invention 
document de brevet beneficiant d une date anteheure 
a ta date de depot et qui n a ete publiequ'a carte date 
de depot ou qua une date posterioure. 
cite dans la demands 
cite pour d autres raisons 


& : membre de la meme famille, document correspondant 


THIS 


This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 


Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

□ FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 


□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 


IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 


BEST AVAILABLE IMAGES 



LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 


A 


<8 


r 0j 


